Controladora universal de 32 bits

e Voltaje de alimentacion: 5V/12V/24V (24V DC por defecto)

e Procesador de 32 bits con coma flotante ATSAM4E-16C

e Interfaces SWD/JTAG para programacion del micro
ETHERNET

Interface USB

CAN Bus

RS485

Interface SPI

Interface I12C

Dos canales PWM

Dos salidas 4-20 mA con aislamiento total

Una salida analégica de 12 bits (DAC)

Una entrada analdgica de 12 bits con divisor de voltaje (AIO)
Conector para NTC como sensor de temperatura

Conector para Rotary Encoder

Conector para Display 12C

Tres salidas transistor 24V/0V 500 mA

Reloj de tiempo real con calendario, respaldado por super cap.

El modulo constituye un versatil sistema de control basado en el potente
microcontrolador de Atmel ATSAM4E-16C. Micro de 32 bits con nlcleo Arm-Cortex a
120 MHz con unidad MPU para coma flotante, 1MB de Flash, 128 KB de RAM y un
sinnumero de periféricos integrados en un solo chip.

La placa ha sido disefiada para ser usado en control industrial, y ademas de los
recursos locales (entradas / salidas analdgicas y digitales, Reloj de tiempo real,etc.)
cuenta con varias interfaces de comunicacién: ETHERNET, USB, CAN BUS, RS485, SPI,
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I2C y dos salidas 4-20 mA. Esto la convierte en un sistema muy flexible, que puede ser
usado en multiples aplicaciones, o como kit de entrenamiento.

El conector J10 esta destinado para la conexién de un Encoder rotatorio convencional
con dos canales y un pulsador.

En el conector J12 puede ser conectada una pantalla Oled I2C con fines de diagndstico
y visualizacion de variables.
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Fig.1. CPU Core.

La interface de programacion (conector J3) es compatible con el programador de
Atmel Atmel-ICE (version de 10 pines). Para hacer uso de la interface JTAG/SWD de
20 pines presente en otros programadores, es necesario fabricar un adaptador.

En la web ledoelectronics.com pueden encontrar el cédigo de ejemplo basico de como
configurar todos los periféricos presentes en la placa, siendo de gran ayuda al
comenzar a programarla para una aplicacion determinada.
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PAO/PWMHO/TIOAO/A17/WKUPO —7g—X
PA1/PWMH1/TIOBO/A18/WKUP1 -g5—X
PA2/PWMH2/DATRG/WKUP2
PA3/TWDO/NPCS3/ |55 g 12C_SDA
PA4/TWCKO/TCLKO/WKUP3 |57 12C_CLK
PA5/NPCS3/URXD1/WKUP4 —gT—X
PAB/PCKO/UTXD1 [o2—X
PA7/PWMH3/XIN32 [75—X
PA8/AFE0_ADTRG/WKUP5/XOUT32 [F52—X
PA9/URXDO/NPCS1/PWMFI0/WKUP6 |75 NPCS1
PA10/UTXDO/NPCS? |27 NPCS2
PA11/NPCS0/PWMHO/WKUP7 |73 NPCS0
PA12/MISO/PWMH1 [—27 MISO
PA13/MOSI/PWMH2 [—37 MOSI
PA14/SPCK/PWMH3/WKUP8 33 SPCK
PA15/TIOA1/PWML3/WKUP14/PIODCEN1 [30—X
PA16/TIOB1/PWML2/WKUP15/PIODCEN2
PA17/PCK1/PWMH3/AFEQ_ADO |15 ADCO
PA18/PCK2/A14/AFEQ_AD1 |17 ADC1
PA19/PWMLO/A15/AFE0_AD2/WKUP9 -13—X
PA20/PWML1/A16/AFEQ_AD3/WKUP10 71X
PA21/RXD1/PCK1/AFE1_AD2 [—5—X
PA22/TXD1/NPCS3/NCS2/AFE1_AD3 [—31—X
PA23/SCK1/PWMHO/A19/PIODCCLK 35—X
PA24/RTS1/PWMH1/A20/PIODCO [zg—X
PA25/CTS1/PWMH2/A23/PIODC1 [g7—X
PA26/DCD1/TIOA2/MCDA2/PIODC2 [F50—X
PA27/DTR1/TIOB2/MCDA3/PIODC3 [—7g—X
PA28/DSR1/TCLK1/MCCDA/PIODC4 Fgg—X
PA29/RI1/TCLK2/MCCK/PIODC5 g < RS4_DE
PA30/PWML2/NPCS2/MCDAO/WKUP11/PIODC6 [—g3—X
PA31/NPCS1/PCK2/MCDA1/PIODC7 —X
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Fig.2. CPU PIOA.
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Fig.3. CPU PIOB.
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Fig.5. ETHERNET y CAN BUS.
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Fig.7.Salidas 4-20 mA.
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Se usa un regulador del tipo Buck, para minimizar las pérdidas de potencia, dada la
gran diferencia entre el voltaje de entrada y el de salida.
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Fig.5. Dimensiones de la placa
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